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►DC     SD2128    
►AC     SD205C   SD225    SD245 
►DC   MD26     MD7506 
►AC   MD1106 

 
►DC     SD520 
►AC     SD500   SD528 

 
TECO  

 
►4H4018     0.5Kg-cm ~ 2.1Kg-cm 
►4H5618     2.7Kg-cm ~ 11.0Kg-cm 
►4H8618     13.0Kg-cm ~ 36.0Kg-cm 

 
►4T4218     2.5Kg-cm ~ 4.0Kg-cm 
►4T5618     4.0Kg-cm ~ 13.5Kg-cm 
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3. 面板各部名稱及說明 
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3.1 LED  
    

 PWR   AC110  

 CW    

 CCW    

 COF    

 ZRO   
4  
8  

 OVH   85°C  

 

3.2  
   

  

   GO 
GO  

TST  

   2P 
CW CCW 2P

1P

   FL 
1.8° FL( )  
0.9° HF( )  

  ACD 
ACD  

OF  

   AHO 
(>85°C) AHO

OF  

   8 
16  

(1.0~4.0A 16 ) 
   8 

 
(30%~70%16 16 ) 

 

8.  
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1. M3 0.5  
2. (

)  
3. 2  
4.  
5.  

Unit：Inch(mm) 

37%縮尺 

 

0.00 (0.0) 

0.00 (0.0)

0.47 (12.0) 
0.28 (7.0) 

0.59 (15.0)
0.24 (6.0) 0.94 (24.0)

1.18 (30.0)

0.00 (0.0) 

0.28 (7.0) 
0.14 (3.5) 

孔徑φ5 厚度 1mm 

0.00 (0.0) 

0.00 (0.0)

0.28 (7.0) 

0.59 (15.0)
0.24 (6.0) 0.94 (24.0)

1.18 (30.0)

0.75 (19.0) 
0.55 (14.0) 

孔徑φ5 厚度 2mm 

1 

2 

3 

4 

5 

6 

7              GO/TST 

8              2P/1P 

9             FL/HF 

10            OF/ACD 

11            OF/AHO 

12           RUN 

13           STOP 

0
1
2
3
4
5
6
7

1.3A
1.4A
1.5A
1.7A
1.9A
2.1A
2.3A
2.5A

8
9
A
B
C
D
E
F

2.7A
2.9A
3.1A
3.3A
3.5A
3.7A
3.8A
4.0A

RUN CURRENT /  PHASE

117

107

185

52

DC FAN
CAPACITY:
MAX. 180mA
   12V



7.  

  SD245    SD265 
  

 1.0A/  ~ 4.0A/  

 
1.8°/  (2 ) 
0.9°/  (1-2 ) 

 
220Ω 20mA  
H +4~+10V L 0~+0.5V 

CW  ( )
5μSec  

2P  
1P  

CCW  (
) 

5μSec  
2P  
1P  (OFF CCW ON CW) 

COF 
ON
OFF  

 
 (Open Collector) 

 DC24V 10mA  

 
4  
8  

 
85°C  

 
  

 
 

 

LED  
 

 
  

 0 ~ 40°C 

 < 85%RH 

 AC110V±10% , 50/60Hz 

  185(L) x 107(W) x 52(H)       Unit: mm 

  960g 

 

3.3  
    

 CW  

 CW  

CW  
 

• 2P  
−  

• 1P  
−  

P.5 

 CCW

 CCW

CCW  
 

• 2P  
−  

• 1P  
−  

(“L” CCW, “H” CW) 

P.5 

 COF  
 COF  

 
• High

 
P.6 

 ZRO  

 ZRO  
 

• (1.8°/ ) 4
 

• (0.9°/ ) 8
 

P.7 

 OVH  

 

 OVH  
 • 85°C  P.7 

 A • A  
 /A •  /A  
 B • B  

 

 /B 

 

•  /B  

P.8 

 FG 
 FG 

 • ( ) 

 AC110V
 

 AC110V
 • AC110V ± 10% 50/60Hz  

P.8 

 

11 4 

15

14

16



4.  

4.1  
4.1.1 CW/ (CW/PLS) CCW/ (CCW/DIR)  
•      •  

 

6.2  
6.2.1 (RUN) 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
6.2.2 (STOP) 
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CW 220Ω

20mA 以下 

(脈波)
R 

CCW 220Ω

20mA 以下 

(方向)
R CCW(DIR) 

CW(PLS) 

  

V0 

(  ) 1P  
V0= 5V R  

20mA  
** V0=12V 1.0KΩ / ¼W  
** V0=15V 1.5KΩ / ½W  
** V0=24V 2.0KΩ / ½W  

90%
10%

5μs
以上

5μs
以上

2μs
以下

2μs
以下

H 

L 

10μs
以上

CW 脈波

CCW 脈波
H 

L 

2P 入力方式設定 

• RUN
16  

• 
 

• 

 
• 8

 
 

• STOP 16  
• OF/ACD  
• 0%~80%  

RUN x (1 %)   
• 0  80% F  0% 
• ( 8)

 

SD245 
RUN (A/ )

0 1.0 
1 1.2 
2 1.4 
3 1.6 
4 1.8 
5 2.0 
6 2.2 
7 2.4 
8 2.6 
9 2.8 
A 3.0 
B 3.2 
C 3.4 
D 3.6 
E 3.8 
F 4.0

2P  
• CW  

CW
 

• CCW  
CCW

 
 

1P  
•  

CW
 

•  
CCW  

“L”  
“H”  

• H = 4~10V L = 0~0.5V
• 5μs H L

2μs  
• 60KHz  
• 10μs

 
• 

H  
• 2P CW CCW

 

90%
10%

5μs
以上

5μs
以上

2μs
以下

2μs
以下

H 

L 

10μs
以上

脈波 

回轉方向 
H 

L 

1P 入力方式設定 

10μs
以上

CW CCW

NOTE  
A B

 
    A  B 

  /A  /B 
 

SD265
RUN (A/ ) 

0 1.5 
1 1.8 
2 2.1 
3 2.4 
4 2.7 
5 3.0 
6 3.3 
7 3.6 
8 3.9 
9 4.2 
A 4.5 
B 4.8 
C 5.1 
D 5.4 
E 5.7 
F 6.0 



6.  

6.1  
 

 

 

4.1.2 (COF)  
•  
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• COF

 
• H

 
• COF

COF ±3.6°  

COF 220Ω

20mA 以下

RCOF 

V0

V0= 5V R  
20mA

** V0=12V 1.0KΩ / ¼W  
** V0=15V 1.5KΩ / ½W  
** V0=24V 2.0KΩ / ½W  

1P2P 

• 2P

(CW)
(CCW)  

• 1P

(CW) CCW
ON/OFF

 

• FL

1.8°
200  

• HL

0.9°
400  

HF FL
ACDOF

• ACD
0.3

(
P.10 ) 

• OF

• AHO

85°C
(

)  
• OF

OVH 
LED

(
)  

AHO OF 

• 
 

• GO

 
• TST

5Hz
 

6.1.2 脈波入力方式

6.1.3 步級角度設定 6.1.4 自動電流下降功能

6.1.5 自動過熱保護輸出 

6.1.1 自我測試開關

TST GO



 

4.2  
4.2.1 (ZRO)  
•      •  

4.2.2 (OVH)  
•  

5.  
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• 激磁原點每輸出一次，步進馬達軸心將移動 7.2°，依此推算： 
全步進(0.72°/步)時：每 10 個脈波輸出一次原點訊號。 
半步進(0.36°/步)時：每 20 個脈波輸出一次原點訊號。 
原點訊號輸出同時，ZRO LED 燈號亦同時亮一次。 

• 使用此激磁原點時，最好與機械原點搭配使用可獲得最佳之原點檢出效果。 

• 7.2°  
(1.8°/ ) 4  
(0.9°/ ) 8  

ZRO LED  
•  

• 85°C
OVH LED

 
• OF/AHO AHO

 
• 

 

OVH

10mA 以下 

R 

  

V0 

V0 5~24V  
R

10mA  

ZRO

10mA 以下 

R 

驅動器內部 控制介面輸出 

V0 

V0 電壓值 5~24V。 
加上外部阻抗 R，接線回路電流勿超過

10mA。 

ZRO

10mA 以下 

R 

  

V0 

V0 5~24V  
R

10mA  

CW/脈波入力

+5V

CW

CW

CCW

CCW

COF

COF

+5V

ZRO

ZRO

OVH

OVH

AC110V

AC110V

FG 

CCW/方向入力

激磁解除入力

原點訊號出力

過熱訊號出力

AC110V±10%
50/60Hz 

A 

/A 

B 

/B 

• 
P.13  

 

CW 

CCW 

ZRO 

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 

1 2 

0 1 2 3 0 1 2 3 0 1 2 3 0 1 2 

ZRO
ZRO

 


